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                     ����� ��	:  

   ��
 :�� ������ ��� ���� �������� ���� .  
1- �� �����	 
��
��	� 
���	��� 
���. 

2 - ����	� ��
������
���. 

3-����� �
��	� ����	�  � �������� 
������� ����	� ����� 
�	�.  
4- 
������� ����	� � �
��	� ����	�  �� !
"	�.  
5- 
������� ����	� #$� %��&�&' .  

   �����: ������� ������ �����.   
1- (
���	� #$�	� .    
2-  %��
$�	� %��)*��	+ .  
3- ,��-	� !���	�.  
4- .�����	� %�-�	� ./	���.  
5- 
��	� ./	��� � ����0� 1����.  
6-  .����	� %����	�.  
7-  �&�2� 
	3� )  %���
	�( .  

    ����� :�������� ������ �  ��!	"#��� ��$%��.  
1- .-	    4&�	   Lisp   .  
2-  .-	 5�	�
�  Prolog .  
3-  .-	
&++        ++ C .  
4-          �6�/ .-	Java .  
5-      �)��� .-	Python.  
6-           ���
 .-	Rita .  
7-       �1�
 .-	Rosie .  
8-        7�
 .-	Ross .  

    �&��' : �������� ������ �  ��%�("#��� )� *�.  
18 	� ��/� 
6� .����	� %�-.  
2-  (
���	� #$�	� ��/� 
6.  
3-  %�����
	� ��/� 
6. 
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 ���	:  

       �&��� +� ����� �,�! ��-� � +�� +�#�.� +�  /'0��� ������ ����1 �'2�

 3��'� ��0 �  4����#
 5������ ����	�� 67�� 4#��8 +��� 9�� �  ������ ���

 ���#����  ��!	"#�� . :%� �%��� 5'"�� /'0��� ������ �#�'! �'�"8� !(� �

6��� �  6�'#�� �!("�� +�� � ;���� ���%�  +� '�	1� 9���� �  ��%&�� <�' 

 ������#��� ��� 5'��� ��%� ��=" � ����#� :�> ?!
 !8 +'(�� ��� @  ���������

 ���7��'�� @ ���-���� @ �#!�A�� @ ���#���� @ �#�'! �  ����$%�� �  ��#%���  �

 ��'���" � ������� ������ �2� 5����� @ ��("�� �  ��1� +������� !��' !(% 

 ���#��%� ���'��� �2� :�> +�#�B� ��#"����  5'�	�� � /'���� ������ C���#


� 5!��"#�� +��� ���4  C%�"" �"�� � ��%"	��� 5����� ����� :"0 +� '��� � 

 �������� ��(���"�� �  '��"�� 5'��#�� ��-=�� 5'�	�� �  ������ +� �'!8 @

 ����'-���  ���!��� ��'��"��.!
 D��� � 9'&"�� ����� �  ���#���� ��!	"#� ?

 � �������� ������ �2� '�A2 :�> ��%"	��� E������ � -��'�� � ���01� :%�

 ���#��%� ���'���  �2� :�> ���#�.� ������ C���#
 +� �-� ��("��� �-��" �"��

 ��#"���� 5'�	�� +� �7&� �%�"0� �"�� 5'�	�� �2� ����� ��'�!� ����# �"�� �

 +�#�B�.  

    ��� � ������� ����%� �	�'�"�� '��"�� :�> )'�"�� ����� ��� �=	 �"�# �

�A%�&"#� �"�� ��$%�� � 4"���� �� +� �  4�,��	 � 4��'&"  ��%�("#��� )� *� ��

4�.....  
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1F �������� ����%� �	�'�"�� '��"��:  
 9 ��&	� ��+ :	* #��	� ��; 
��/ <��� ��� 400 !=���� ��8 ��# ����	� ��/� ."&="	� #�> 9
 �?�	� �
��� @	�� 9A����� 
����	�Mind  .6
�� :�� ���� 
�	� .	3� B��� �� .?�
� B�C�

 (
�"	�  '� .����< .-�� (
"��thought D���	� 
�
?	� :	* �����	 ����<��&�  ��� . )1(  

 8   � �� H1/�' <> 
����	� ����	� ��/� 
6 ��0� ���	�  ���Warron Mc calloch 

Watter Pilts &  ��#1943 I=) :��  �<���� .������� 4���0 J���� ���
�>� ��<�� 9

<���:  ���� 5��<	� 
6 4���0� ."�$�� 9%���&��	 L��
��� .�
$� 9.�"&�"	� M<���	� .6
��

���N?	� !���	 
���	� �����	�.)2 (  
F ��� � � 1950  .��	��	� 4
�	� ������ 
�6� .���)	� #	��	� �;'<� <>� .��
� %'<�+���0 

 #	��	�� %����� L�
��	� .��	  � B)���+�� !%� � ����� +��   #��1963 )3 ( .
"6  ���1949 
 ����� #	��	� 
&"�	�C��!����!  �&Q	 B��	� A�</ ��&� #����	 #�� '<�� #<> I�� A�
��� A�6�����

 .����	 .���	� :	* %������	� ���<* %=����  ' :	* ���� I�� 9 �
�)��	 ��
�� 
�R

6 S
�0� .����	� ��=�	�  � %�����	� J�
� %=����� .����  .���	�	� .���� ...?��#� 

 <�	� .��> ���<�	� 
	��/* 1��/�� ��<�� S
�0� ��=�	� 1"�� 
�	� (
��2� ��&
T� ��=�	� H�;
 �<U�� 9%�N��	�  � 
����� 
�/"�� ��� .����	� .���	� ���&
� 
�	� (
��2� ��C�� 9:�<0�

����
� .����	 <���� @��& :	* @	� . )4( .��
�	� H�; ���� I�<�' (<�:  
 @�
��	� ��
�/ %<��  ' <��6General Electric  ����0� ��/� 
6 #<��&� 4&�� ��'��� 

1954  D���� ��' 
�� @	�  �  ���& <�� B�' I�� 9#���	� 
6 W
"	� ��; 
��� .��<� @	�  ��
X	 (
N��� 
6 
����	� �����	 :��'��� +�� John Mc carthy  
6 <?� 
��U�	 W�N���

 ���"'�! ��%� Dartmouth College . ���	 ��<' :�� (
<?�	� %�� .�	3� %��&��	�
 :�&�	�� 4&���	 
���� ���� L���
� ��'  �  ��' .�&	� 7"� 
6� 9�
��	� �?�	� ���$�

 �(����� '2����Logic Theorist<��	� (
<?�	� %�/�� 9�(<  
?���	� 
$���	 :��	� 
��"�
) 4�&� %��
$� %��)T��"�	��N �����	�� (�	:��  �)��� B�&� 
�+ L���
� 
����: �=� 

��� ���0General Problem Solver (GPS)  �����	� �� 
6 #�<��&=	 ����  �� ��	��
W���0� ��  � . )5(  

                                                
http://  faculty.ksu.edu.sa/feryal9/Articles/AI.pdf  - )1 ( 

http://www.vc4arab.com/showthread.php?t=1285- )2( 

وي،  - )3(��
��م و����
���� �����ت ا
������ا
�آ�ء ا������� ���� ��� ا�� ����� ،���!"

توا
#���ت ا��

�� ا������   ،، ��آ! ا� آ
ء ا

  .26ص 
http://www.vc4arab.com/showthread.php?t=49- )4(  

  
��م�ت ا'داری� ��ور ��5 إب�اه(1 ��ور، 0/�,.را,�)ن� �*�()د،  - )5("�
    630، ص2000، دار ا���,7، ا��,
ض، ن*( ا

��
 :�������� ������ ��� ���� ������: 
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F  ��� � 1958  <<�Mc carthy  .-	 #	���Lisp  
6 (
��&�	� ./�
�	� .-	 %���' 
�	��

	��	� #�<��&�� 
6 .-	 #<>' 
��) 
;� 
����	� ����	� ��/�.  

 
���Mc carthy  ��� � 1968  ����� .���� .>
�:  
" Program with common sense " :�&�	� B/���
� ���"������� �	
 "Advice 

Taker  L���
�	� #�Z�� ���� 
���� ���� #�$� ��' H
�����  ��� 
N�
�6� L���
� �;�
����  � I���	 .6
��	� #�<��&� ����&�	.  

 8  ��� � 1957  [
�Herbert Simon  9L���&�� #���� 9
�"� %�+ #	��	� 
6 </�� B�C�
�	� 
6 .�
&� <�<1� ��& ����0� H��� #��?	� :�� (
<?	�  T6 @	� !6� 
6 B�C� C���� 9��?�&

  �NR10   �  ����& .��� .�N��
 .�
$�  '� L�
��	� ��� �; 4&��	�  ���& %���&
.	3� !�
�  � �����)* . !
�	�  ' �; 
����	� ����	� \�
��� 4�R' B��/�� ��	� !���	�  �	�

  ��)� �' ��)� 
6 [�N�]	 .�6�� %��� 
�	�  %�N��/ ��<�� �
& ���� %?"�' ���' :�� %�

4��'� ���' ���&� .)1 (  

 8  .��
�	� H�;  ' ��?	�  ����)1950 F 1963(  %=���	� ��	 4�	�&' <�/�T� %1��� <>
.���	� .)2 ( )General problem solving Methods ( 1�-	0� @6� 4��	Q	 ���� <�/�T� ����

�&�� .���&�	� ./���	� 
���� :	* %<'� 4&��	� #�<��&��I�<�  :�� (<���� .���&�	� J����	�
����� I=) : )3(  

'8  I��	� <�> W�N���	 .���<�	� .	��	� ��)��)4��	� �<� <�� L�
��	� .��	 �)�.(  
48  .�����	 ����	� @�
<* ��
� 
�����)#��	� :�� 4�-�	� :	* ����	�.(  
J 8  :�� L�
��	� \�> @�
��� 4�=	� .�
� #��� 
�	� <���?	� .���/��.���	�.  
 8  ��'����&�#�� 9�"�� :�> ����"#�� 9�"�� +�� �%�'�  9.6
��	� ��)�� 4�	�&C� %1���

 #�> I��#	��	� ��#��  %�
��2� ����)Frames (	%������	� ��)��9  \N����	�#	 !�'��� 
 #	��	� #�>� %�)<���	�� ��?	� �)� .�1��/�2� ��/	� #�"	 #�$�+�#��  #	��	�� +��'� ������

<��� 
6 H
���� #� �� �� ;"#�0�#����   � I���0� ,�� :�� ����� 
�	�� ��/�	�����	
 %�����
	�� 4&��	�� .�U
	�� .�����	� %�-�	� ./	���)
	3�  �&�2� ( �' .����	� ./	���	��

.�1�
	� .  

                                                
http://www.vc4arab.com/showthread.php?t=1285.-)1( 


رق ;:،  - )2(; ��
��م�ت وا
-����ت ا,"�
  .632، ص 2008، دار ا�?
�/(@ ا�?�,�ة، �=�، )م2 م�*�ر إداري م"��/(ن*( ا

وي، ��جD�� E ذآ�B، ص - )3(��
  .����26 ��� ا�
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 8  (
�"	� 
6  �� #��	� ��; 
�;<1� 
�;�	� 
��	��)1975 F 1995 (�� B�6 %
���� ��	�� (�
 ����	 
����	� ����	� %���?���-�'�� ������� )Symbolic Modelling ( %����������

 #���?	� ./	���)List Processing Mechanisms (%��/�
��	 ."����	� %���?�	�� 
)Programming Techniques (  � <�<�	� ���� #���	� \� (
�)� W�
6 \� %���"� 
�	��

� �=� ���
� #��&  �<���	�.�	��	� (
?"	 . #>
 ��� �=�  � @	� �� D�N��  ����)01.(  
2F �������� ������ 9�'&":  

 ����	� ��
��  ' 
6  ��� ��&� 4�&	 9
����	� ����	� #��"� ��� #$�	� ����� �����
 ��
�� :	* ����	� .	����  � ���"�� � ��;  �	� .><	� #<�  � 
�)�	� B���� B&"� �
��	�

 B	 ���?���/�	� ��; 
6 .?��&	� %����&2� :�� A�<���&�.)1 (  
 8  �
�� +�"#��')Rolston(  ������	 
	3� 4&��	� :�� (<���� ���� B�C� 
����	� ����	�


��&�2� ��<�&�� .���� �)��� .�?���� %����� �=�  � <�?�� 
)�0� . )2 (  ��
��	� ��;�
 ��/  ��� �;� ����	� .?�?�	 
����	� ����	� ��/� 
6 .���&�2� �</	� ���N?	 ,
��	� 4�/�

A=�6 A�
�"� 4&��	�.  
 8   �
�+�  "�	 B6
�  �� 
6)levin, et al :( A�
�"� 4&��	� ��� D��� 
�	� .?�
�	� B�C�

 9����� )3 (.  
  8 .�
��	� %�
<?�	 (����� B�C� �
Z� ��� Simulation of human capabilities 

)4 (  

 8  B6
� "Rich Elaine :"  ����  �&�2� ���<U� ����' ��<0 4&��	� B�/�� .�"�� .&�
< B�C�
�N6' .)5 (   

 8  B6
��Nils Nilsson  ����	� 4���� 
�	� #���	�� #��?	� :�� (
<�> %�+ ���� �; B6<;  C�
�
��	� .)6 (  

 8  B6
� ���Donald Michi B�C� : #�<��&�� ���� 4��� 
�	� �����	� :�� !��� #&�
4&��	� .)7 (  

 B6
�Martin Weik B�C� : ����<' <�� �
��	� �����	 J���� 
�	� #���	�� #��?	� :�� .	3� (
<>
��<��	� :�� (
<?	�� #���	�� 
?���	� J����&�� �)� .)8(  

A�N�' �
�� :�)� #��� (<� :�� <���� 
/�	����	�� #���	 ��/� B�C� : 9
	3� 4&��	�
 :�� (
<�> .�	+ %��&�� #�<?� �<�	�� .&<��	�� %��N��
	� 9%���-�	� 97"�	� #�� 9
/�	���	�

7�&�2� 9I�<�	� 9
��	� 9\�&	� 9.�U
	� 9
��"�	� . )9(  

                                                

رق ;:،  - )4( ،)1(;B�ذآ D�� E627ص  ،��ج.  
)2( ،)3( - ،@)H(�� زي(J أح�� �م�ت ا'داری��"�
  .274، ص 2007، ا�O*��ر,@، 1، دار ا�N*� ا�?
�/�، طن*( ا

ت،  - )8( ،)7(، )6(، )5()�� P)�J دق
�
Q� ���� ���)د، R����!
  .9، ص2006، ��
ن، �S*� ،1@ ا��?E�S ا�/�ب�، طم�4م� �3 ا
�آ�ء ا
��م�ت ا'داری�،ن�(V ���� ا����� - )9("�
  . 365ص  ، 2006، ا�O*��ر,@،ا��*S. ا�?
�/� ا���,W ،ن*( ا
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��ت ا������ وا���� -�
programming(

languages system)   
-��  #"!م ا���

ه�)�� ا�'&�رف -
knowledge 

Engineering    

- ،�ا�.-'-�ء، ا�+
ا3دارة، ب�!ث 

 ��ا�&'"-�ت، ه�)
�)ن-�، ن�� 
  ا�'&"!��ت

و67 ا��5 -
�"'8.9ت 

)problem 

solving(     
  #"� ا��;:-
  ا��ی�7-�ت-
  ا�'�+=-

                            ا��'Bج� ا�'&�@-� �?دراك-
)cognitive Modeling (  
-CD-�  ا�;"E;�، #"� ا��;:، ا�'�Fرات ا3ن�Eن-�، ا�'!

- G��Fا� H�ا��
)Heuristic search (
- H�ا��  
  ا���� ا��I-�ة-

ا�'.!ن�ت -
 ��ا�'�دی� �"��

(computer 

Hard ware) 

  ا�J.�Kون-�ت -
-��  #"!م ا���

G#��Lآ�ء ا�Bت ا��-�Dن!اة ت  
  )Symbolic Modeling(ا��'Bج� ا���Oی�  - 
 -  �Pا!Dن-.-� �&���� ا��.-�)List Processing Mechanisms(  
  )Programming Techniques(ت�D-�ت ا������  - 

ا�R&�ب ا�'��ری�ت -
)Game playing (              
-��                 #"!م ا���
  ا�'��ری�ت ا3داری�-

  )Robotics(ا��وب!ت�ت-
�� ا�'-.�ن-.-� - (�Fا�  
 - �-#��Lا��وب!ت�ت ا�  
 - �.�Jا�  
  ا�J.�Kون-�ت - 
 - �.-Jن��-Eا� �"#  

ا�"��ت -
  ا�+�-&-�

)Natural 

language(  
 ا�"��ت   - 

  ا����!ب-�
-  �"#

Gج!�!-E;ا�  
 -  C"# ف�&Jا�

 �F;Jوا� H)ی�ا�
 =-"Iوت

  اRص!اتو

- ��ا��ؤی� ب����
)computer 

Vision(  
 -  C"# ف�&Jا�

  ا��L'�ت
  ا�J.�Kون-�ت - 
 - �;E";ا�  

إ��Uت ا����ی�ت -
)proving (theorem 

  ا��ی�7-�ت -
-�;E";ا�  
  ا�'�+=-

ن��ی� ا���Eب -
  �-�Wوا������ ا

(theory of 

computation    

and Automatic 

programming) 

        ا��ی�7-�ت– 
-��  #"!م ا���

             ت'X-5 ا�'&�رف-
(Knowledge  Representation)                    

-�;E";ا�  
-��  #"!م ا���
  ن��ی� ا����-

 ��0)01 (����� �"�� ��%&�� +�!��� ������� ������ ����(" 5��� '��"  
 

� ��� ذآ��، ص: ا��
�ر� .30م'�� &%$ ا�#�"!وي، م�
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  ��� ��
���	� H�; ��N 
6�  ��
�� 
������� �' 
���	� �' 
����	� ����	�)AI (B�C�:  
 #�<?� :	* �<�; S
�' #��� (<�� ���
� ��/�	����	�� 
	3� 4&��	� #��� I<�'  � #��
 �� :�� (
<?	� 
	��	��� �
��	� �?�	� 
6 ����	� %����� (����� :�� (
<�> %�+� %��&��
 J����&��� ��<�&��� �
��	� 4��&0� .?�
� 7"�� <�?�� 
)�0� %�
�
?	� ������ %=���	�

 
?���	� .6�N2�� ��<��	� :�� (
<?	�� #���	��� :	*7�&�2�� I�<�	�� 
��	�� .�U
	�� 
��"�	.  
F :�> E�"�� ���"���� :)1 (  

•  ������ ��2�: �	 #<��&���)� .6
��	�� %������	�. 

•  ����-'��	: %������	� H�; .?�
� #&
	 ���	* J����. 

•  ���'� �$�: 	 #<��&� %������	�  � A=� ��)��%���1
���	��. 

3F �A"����� ������� ������ ����� �"�� /'0��� ������ L,��	:  

 
6 �
��	� ����	� ��� #�?� %�����	 (����� .	���� 
; 
����	� ����	� #�� W�
���  � ��0�
 L��
� ���  #$� �
;� ����	�� #&�� %��/� #���>� :�� 
<�> 4&��	� ��/� : )2(  


F � C���#
 M&� 5���������7�� �  ���#�.� ������:  

•  ����0� :�� �
��	�� �����	� 
6 1��
	� #�<��&�. 

•   %=����	 ����	� \N�)Problem Solving ( .�&���	� %�
��	� #�<��&��)Expertise (
��/� 
6 
���	�  �&�]	  ��  %<' <> #$�� L��
� ��� 
6 4&��	� :	* ���?�� (C�� :	*

 .�1�
	� ./	���	� 
����)Symbolic Processing ( %=����	 ����	� \N��  
)Problem Solving ( .6
��	� ./	����)Knowledge Processing( (
���	� #$�	�� 9
)Expert Systems ( 

•   !���	� !���� <�� 
��&�2� �
���	 ."����	� !
�	� �)��� 
�	� L��
�	� %��	+ %
����
 !�?���� ���&� �)�)Deduction (�<�&��� �)Inference ( ."����	� !
�	�� J����&���

J���2� #$�� .���	� %�<<��� I���	...^	� 

C- �&�#�� D�'!.� C���#
 5������ )Hearing( �A�"��� (Under standing)  �!�"�� �

(speech)  <�� �&�2�  L��
�	� 
���� #� ����"�� .�����	� %�-�	� :�� �
��	� #$��
 ���/	����)Processing   Natural Language ( .�����	� %�-�	� #�"�� 4&��	� #�?� I��

S
�0� :	* %�-�	� H�; <�'  � .�	3� .�/
�	�� A=)� .������	�� .�1��/�2� �)�. 

                                                

Q� ���� ���)د - )1(R،ت
)�� P)�J دق
� ، B�ذآ D�� E15ص ،��ج.  

وي - )2(��
  . 34،  33ص ، ��جD�� E ذآ�B ، ���� ��� ا�
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E -� N��� 5'��# C���#
 5���������'��� -�A��� :%� +�#�B� ;����)(Motor Function 

  �&�2� #$�� L��
� 
���� #) 
	3�)Robotics(  .��
�	� (
��&	� �?�	 .	���� 
6 @	��
@	� :	* ��� \����	� 
6 #�<��&=	 #��?	� \N�	� :�� A����� @
��	� 
�
> ����� \� .?�><	�.  

!F 5������ �+�#�B� '2���� ��O'�� �2� �(� )Sight(  4&���	 .�U
	� L��
� 
���� #)
)Computer Vision(  :�� �
��	�� ."���� !
�� 
��	� ./	��������0� ���             
 )Image Processing and Pattern Recognition (  

P�F N��� �  ����&�� ��=	�� ��� )'� 5������ E���� ��&� ) Neurons(  A������

	��	�� .�1����	� ./	���	� .��������:  

 8  �
��	� �?�	� �
��	 J���� \N� %�6
��	� (�����	 .�N��
	� ./���	� #�� 
�����
 .���
<2�)cognitive Modeling (.�1����	� ./	���	� !
� (������ #���	� .�
$� 
�����.  

 8 
���	� 4�&�	�� .����	� %����	� 
����: )Artificial Neural Net Works and 

Neural Computing ( �
��	�� #���	� (����� :�� (
<�> %���'� %
��� 
�	�� <��
 �&�2�  4�&��� %��/� 
6 ���	� 
6 
��&�2� ^�	� B���� ��	� 4��&0� <��?�	 .	���� 
;�

#���	�� ��<�&��� .6
��	�.  
 
6 !�& �� �� D�N��  ����� #>
 ���	)02.(  
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 5-"�Jا��ؤی� وا�
 C"# ف�&Jوا�

  ا�L!ر 
Image, Vision 

Analysis 

Recognition 

ن'Bج� ا3دراك 
 �"&Jوا�

cognitive 

Modeling 

and learning 

ا��ؤی� 
وا���� 
Sight 

�Zق #'5 
ا�'] وا�8Iی� 

 �-�L&ا�
Brain 

Neuron 

Function 

ا��9.�ت 
 �-�L&ا�

اKص+��#-� 
Artificial 

Neural Net 

work 

� ��� ذآ��، ص � .33م'�� ا�#�"!وي، م�

 6!ت ا�4
�20 ا,ص*(!&�20ا�34"2 ب0/ ا�.آ!ء ا��#�ي وا�.آ!ء ا,ص*(!&$ وا�#

9 

 

 

 

ی�، �����O ا
ن�� ا���Iة، 

�&���� ا�'&�@�، 
�K(Jل، Kا
��J�Jج، Kا

اKش�DJق، ا��)س، 
 C"# (&ن��ی� ا�
  .اRص�ب6، ا3ن�Jج

Symbolic 

processing. 

Expert 

Systems 

Knowle

processing 

� ا�Bآ�ء -���أ
ا3ن�EنG@ G ح5 

ا�'8.9ت 
وا���Iة 
 ��EJ.'ا�

problem 

solving 

Expertise 

 G�Wن ا�Eا3ن
Robotics 

� ��� ذآ��، ص : ا��
�ر�م'�� ا�#�"!وي، م�

ا�34"2 ب0/ ا�.آ!ء ا��#�ي وا�.آ!ء ا,ص*(!&$ وا�#): 02(ش76 

ا�E'6 وا�.8م 
 �F;Jث وا�(�Jوا�

Hearing    

understanding 

speech   ك��Jا�
Motor 

Function 

 �--DJا�
وا�J&�ف 

#"C ا�"��ت 
. ا�+�-&-�

Natural 

language 

under 

standing 

 

  
  

  
  
  

  
  

�� اا�'&��
ن�� ا���Iة، 

�&���� ا�'&�@�، 
�K(Jل، Kا
��J�Jج، Kا

اKش�DJق، ا��)س، 
 C"# (&ن��ی� ا�
اRص�ب6، ا3ن�Jج

Symbolic 

processing. 

Expert 

Systems 

wledge 

processing

� ا�Bآ�ء -���أ
ا3ن�EنG@ G ح5 

ا�'8.9ت 
وا���Iة 
 ��EJ.'ا�

problem 

solving 

Expertise
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4F �������� ������ � /'0��� ������ +�� )'���:  
  ��
�	� :�� (<����	� (���	�  �� �=��� </�� �; ��� ��
��	� �<�/�"
��	� (��� " (���	��

  ����&	� :�� (<����	�)
	3� 4&��	� D��
� ( ����N��  ��� %�6=��� </�� <��C�	��� 
6
 #>
 ��</	�)01.(  

 �8' ��!�)01 :(��������� �&����� ������ +�� ��'�(�.  
 ����	��)���01� ��!
 :%� 5'!(���(   �&����� ������)/'0���(   �������� ������)��*�(  

F ���'�	�� ����%&��� +� '��� ��� :%� ������  �&�"'�  �7�	��  

F  ;����� ��!	"#�) @+�1� @+��&���0�� @;�%��(  �&�"'�  �7�	��  

F ��	"��� ��'��"���  �&�"'�  �7�	��  

F 5'�	�� +� �%&"��  �&�"'�  �7�	��  

F Q��#"��  �&�"'�  �7�	��  

F 5!(&� ����#� ���%�� !�!�>  �7�	��  �&�"'�  

F ����%&�%� ��%"	� '!��� ��!	"#�  �&�"'�  �7�	��  

F 9��"��  �&�"'�  �7�	��  

F ����%&��� ����"  �7�	��  �&�"'�  

'!�� : L @R'�� )�# 6�'� @�#'� !��� ����368.  
  

����"�� �� ="	�� � �7> +����:  
��'�(��� '��&�  �&����� ������  �������� ������  

 F �������� ����&�� ��$0"  5!�!�� 5'!8 +�#�B�   �(,�  5'!(� C#���� -��"�)���%�&�� ��'��%� /��(  

 F ����-	"�� 5'!(��  5!�!�� 5'!8 +�#�B�  �(,�  5'!(� C#���� -��"�  

 F ����%&��� <��'"#� ��'#  5!�!�� 5'!8 +�#�B�   �(,�  5'!81000 +�#�.� +� <'#
 5'�  

 F ����� ���� <�#"�  5!�!�� 5'!8 +�#�B�  ��'"��� !��� �  ���	� �(,�  5'!8  

 F )���"�� ������>  5!�!�� 5'!8 +�#�B�  �(,�  5'!8  

 F T���#� L�	'  +���� ���U +�#�.�  +�'"0��� !!� :%� ��%�"�� <-�" ��� T���#� L	'
  

 F '�'�"�� ������>  R'�'�" T�!� C&�  R'�'�" T�!� �A#  

 F ���!�� ���  �,�! '�U  �%��� ��'"�� 42��� 4	#� +���� �,�!  

 F ���01�� �������� +�� ��'��  �(,�  5'!(� +�#�.� -��"�   5'!8 C#��%�5!�!��  

 F ?'	
 ),�(� )�("0�  �(,�  5'!(� +�#�.� -��"�  5!�!�� 5'!8 C#��%�  

 F '���"�� �  ���'���  �(,�  5'!(� +�#�.� -��"�  5!�!�� 5'!8 C#��%�  

 F ���'�"�� �%&"��  ��'�"�� �=	 +� +�#�.� �%&"�  D�� C#���� 6��"#� �  

 F ��'�'(�� ��	"�  �(,�  5'!(� +�#�.� -��"�  5!�!�� 5'!8 C#��%�  

 F <�!�.� :%� 5'!(��  �(,�  5'!(� +�#�.� -��"�  5!�!�� 5'!8 C#��%�  
'!���� : @��'�!.� ����%&��� �2� @���'�� !��
2001 L @273.  
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5F �������� ������ �2� ���#�#
:  
 #�;�"�	�  � .���/� :�� 
�
�	� 4/� 
������� ����	� %��/� :	* !
��	� ��> �

 %��&�&0�
������� ����	� 
6 .���	� .
;� :)1 (  

F  /-�'�� ����"��)Symbolic Representation:(  ��;� .��>
 
�R 1��
 #�<��&� 
;�

� #��?	� 
	��	��� #�>
0� S�& ����� � 4&��	�  ' (
�"	 _
�� ,�?���)��  4���
�	�� .6
��	�
%�
��	�� �
���	� 4�&��� .�"�� @	��� 
����	�� ."����	� .  

X� B��� !��� �� ��;�:  � '&��� ����")Knowledge Representation.(  
C F !�A"���  (Heuristics): ��� 
������� ����	� L��
�  ' </��� (<��	� 
6 
�	� ���&�	� �

��
�� 
�1
��� �� ��	 7�	 . �<U� 
�	� (<<��	� %����	�  � .�&�& <�/� 
	��	���������* 
.	C&��	 �� :	* ����	�  ��N :	* . ����	� ��/	��� 
�	� ���&��	 
�1
��� �� </�� � ��	���

<���/�� :	* ��/�	�  � <� =6 
�������.  
EF ������� 6� ���&"���78��"���� �%����� '�U �: 
<> 
6 
������� ����	� L���
� #&��� B�

 ����� ./��	� %>� .�1=	� %�����	� \��/ 
6�� #<� .	�� 
6 :�� ���&�	� ��	 ����	� :��
#��> 
�
?	� C�� ������ �$� 
	��	��� 9.N>����	� %�����	� \� �
�	� 7"�� %�
�
?	�.  

:	* .6�N2�� � M<���	� <�/�  .�	��	� #�;�"�	�  :)2 (  
!F  ���"��� ��!"#�� )'�)control & Inference:(  ��<�&�� !
� (����� ���� 
�	��

 
?���	� 
�
�	�  ��N�	� (<��> #�<��&�  ��� ��� .&�
<�  �&�2� <��)�
�	� 
6�� ��* 8 
./���	�  ���(���	� :	*� #��0� :	* �&�&�	� �)� ."����	� #���	� !
� #�<��&�� 9.  

P�F  9��"��� �%&"�� ��%��8)Ability to learn /adopt(: �� 
�	��� .����> ��)�� :�� ��
 .����	� #�?	� ��N .	���� 
6 C��	� .	�< #�<��&�� #����	 C��	� #�<��&�� #�?� ����  �&�2�

�����	 ����	�  ��� ���� .  
� F  ��,������ ����� ����(")Search & Matching( :  ��* I���	 ."����	� !
�	� �����

.�	���� ��"��  ��	 I��	� 
6 B&<� #<��&� ��<��  �&�2� (�����  ��� ��� 9B�'1/� �' I��	�
�
����	 
�
�	� 4��
�	�� @	�� .���� .���� . <�/�2 .������	�� .�N��
	� !
�	� �=�� ��;

�)�0� ��	�.  
-- ���0��� �,-�" �
 ��"�") (Problem Décomposition :  �@	�  <�/�* 
	��	�� � ����1/��

 S
�0� S��� (<���	� ����	� .  

                                                
)1( -  X�
J(@ ا
�آ�ء ا������� وا6"5 وم�����5ب)ن(:، 0�ج�@ ��� ���ي ��Y�J،  نZR .Sن ، ��]�@ آ(�Nوا� @J
Z\�� ��;(ا��?�[ ا� 
ش^�,@ ,=�ره


�1 ا��/�J@، 172ا�/�د  ،واaداب� ،b,(*17- 13، ص 1993، ا�. 

وي، ��جD�� E ذآ�B، ص   - )2(��
 .37 - ����35 ��� ا�
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V  F  E�"�"#=� ��%"	��� <���1�)Types of Reasoning(:  ����	� ��"�� %��<' #;'  � 
�����
 
>�?���� J����&�� </�6 
�������)Deductive( ����& 
��
?�&�� �' �
�)C�	� �' �<�
�

)Inductive(  @
���	�  ' #��	� 7�&�2� .�&��� J����&�� �')Common Sense(  
�F )���"%� ��,=��� ���'���� ��$0"�� ��$�:                                      
)Representation & Programming Languages ( 
�����   �  #;'' #$� ��"�� %��<


������� ����	�.  
   
  

  
 
�� �� 
������ ���;'  � 
��� 
������� ����	� %��/�  � <�<�	� @��; :  

1 . 5'��	�� �2��� :Expert System   
  �  ��� �?� 
6 
��&�* 
��� ������ 
�	� %������	�  � .���; .��� :�� ����� L��
� 
;�

.6
��	� ��?� .)1 ( .�N��	� %���&	� �=� %
�$ %
����� 
����	� ����	� 
6 ����	 J����
3� 4&��	� 7�&' :�� 
��� %������ #�$� ���' :�� %6
�� B��?���� #;'  �	 
 ����  (�<'  �

�� .�1��� %�
��� ��<�&� (�<'� #<��&�	� \� ���"�	�,
-	   C�� ����	�� D����	� #�<?� ����
 ��� ��/�� .���	� �����	� .)2(  

2 .�'2��� ����>T���W �� : Automated theorem proving  
  � (<�</ %�<���	� !�?��� 
6 �)��� ��	�� ��<�&�� :�� <���� 
�	� L��
�	� 
����� @	��

I��� @	� ��> .6
�� %�<���  ���  .	<���	� %��/� \��/ 
6 .���� (<�</	� %�<��	�
 !
� :�� <������ \� .���0��."����	� %��)2.)3(   

3 -M��$�� )�����: Fuzzy Logic   


��>� ���� �' 
�� .��� �)� .��&� .-�	� 
6 .�<��&�	� %����	�  � <�<�	� @��; ... ��?)�
 I��� .��-�	� $�"	0� H�; \� ������ ��	� �?�	� �' ��/�	� ��; </� 
	��	��� ������ ��� <����

&�2� ���� ������ ��� ���� �����	�  &��� 4&��	� ����"� � 9  ��� 
�	�� ���&�	�  ��  ��
  �  ��� 
	��	��� .����	� %�����
	� .�
� .	C&� ���� ���� .�N�� 
�R %������	� ���6
 ��� .���
?�	�� A����� .?�>< 
�-	� %������	� L�< 
6 
��/
�	� !���	� :�� <������� #�<��&�

��������' ���� �N60� \N��	� .��?� !�?�� :	* H
�<� �<U�
 .)4(  

                                                
(1)- http://www.aicsuot.jeeran.com 


ب�  - )2(���م�ت ا'داری�، ���� ��� ا�/�(1 "�
 .249,248ص ،2007، ا�O*��ر,@، 1ط، دار ا�N*� ا�?
�/�، ن*( ا

وي  - )3(��
 .31 ص، ��جD�� E ذآ�B، ���� ��� ا�
)4( -  �Q
R���� ت، ���)د
)�� P)�J دق
� ،B�ذآ D�� E38ص ، ��ج. 

 ����� : ����� ��
�������� ������: 
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4 .��&����� ��$%�� ����&�: Natural language understanding    
� �&�2� .-�� B	 :��� 
�	� 
���0�� ��/	� #�6 A����� B� <�? .)1(  

Z� #��  �� �� <�� .>����	� .�$�0� \� ����� ��' %����&�	� (
�6 %<���
/�
�  4�&��	�
 %���' 
�	� .?�
�	� H�;� B�� 4����	�� 4&��	� \� I<��	�  � #����� .?�
� :	* ����	�
 \� ��������	 7���	� �' D���"�	� .��	 #�<��&� 
6 .����  ��/���  � (<��&�	 #<��&�

 �&�2� S<	 .��
	�� .�;�6
�	 .��&� 
���� 
;� 4�&��	� .)2 (  

 4&��	� %�-	�  �&�2� ������� 
�	� .�����	� %�-�	�  �� .������	 .��� %=�� ���� 
6 �)����
)Natural Language The Interfaces (  @	� .	����� A�����< ./	���	� ��� #�� 
�	��� �<�

 .-�� ���� 4&��	� 
������� (
���� 4&��	�� #<��&�	�  �� �
�� .�����	� %�-�	� ���<*
��� 
6 D��&	� �)� B�'� .�<=�  #/
��	� ��;  '� #/
�� <�/�  � <�=6 S
�' .-	 #����� .���/'

 ��; !6' 
���� 4����	�� 4&��	� ����"� .-	 :	* .�����	� <=�	� .-	 #/
�� ��6 .6
��	� <�<��
�� 4&��	� 
����� #/
��	�� %�-	  � ����� 
�	�� .�����	� .-�	� \� (
���� ������ I

	� ���	�� .�<��	� ./�
� )03 ( .�����	� !��)��	 �' I�<��	 .�/
��	 
����	� 4��&0� DN��
�6 :	��� 
�	��B  ���
 .-	 %�-�	� H�;  � 
���� .�����	� .-�	� :	* I�<�	� .�/
� .6
�� (<��>

4&�� .-�� .�1����2� .-�	� \� ������ 
�	��.)3(  
 ��0)03 : (��� ���'"� '0����� C�%#1�C�"���� L��� �
 ��!.  

  
  
  

 '!���� :/��8'0�� �%� !��� @R'�� )�# 6�'� @L43.  

  

 
;  ����	� ��; %�� \?� 
�	� %���N��	� #;'  �  ' ��; 
���� :   
 * .�	3� .�/
�	� 
6 4&��	� #�<��&�Machine Translation    
 * .�����	� .-�	�� %������	� W�/
�&�Information Retrieval   
 * 4���' :��  ��� </� I�� .���"���	� %����	� �=�  � @	�� 4&��	�� 
���	� �
��	�

 (
�"	�21 ��	� %����	� J��<��� %����	�� %��&��	� %����� .���" (<��� .��� 
6 .����1"��	�
  %��<��	 .������	� .��>
	� .���	�� �
��         Integrated Service Digital Net Work 

 )ISDN ( (<��� .��>
 .��� 
6 %�����	�� (
��	� ������ I�� .  

                                                
��م�ت ا'داری�، ن?1 ��� اd ا���(�ي  - )1("�

)رة( ��
f�ات ��]�@ ا��اب/@ إدارة أ��
ل ، ن*( ا�� �)Y.( .ح� 
)2( -  �Q
R ت ، ���� ���)د
)�� P)�J دق
� .46,45ص ،

وي  - )3(��
 .43، ��جD�� E ذآ�B، ���� ��� ا�

.���0� .-�	� ) I<�� �' .����( 

  

���	* #/
��	� .-�	�  
 ) .>���� �' .�����( 

.�/
��	 .6
�� (<��>  
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 *.�<?��	� ��<	� 
6 4=�	� %������� 1�/�2 .��&�� @	�� #<��&� .  
 *D�&  ��<��&��	 <* 
6 I<��	� !�
�  � �6���	� 
6 #���	�� 
���0� ��"��� ����	� ���

 7�6�' %6�&�
���� B� %�' �� ��;�  �6�
����	� 
6XP  .  
 * @	�� (<�</ ���' #' .���� :	* \����	� 
6 %�3�� (1�/0� J���� �; .6
��	 @	�� #<��&�

 <��� B	 .��� ��' 
	��	��� B	 ��-�� ��' <�� B��� ��/&�� .���� (
�6 B���1000  .��&
:	* 1��/	� J���� ��<��� A=)�  .���� .$�"�� %����	� H�; :?��� S
�' (
� B��� �/&� 9

 ���� �;� 1��/�	 .����	� .���	� B�� ��C� ��� B� \���	� 
6 1��/ �<��� ��<���
�� �;<��� A�?�&� ���<	 .$�"��	� .����	� %����	�� ���
�?��</ 1��/	� �; 

? :	* J���� #' <

.���� .)1(  
F  ���"��� �=��� �
 ��!��� �A�" �2� :�> ��� -���X� 5'�0.� +����:)2(  

( speech understanding system)  
 ���	� 
6 DN�� �; ����)4 ( #=�	� �' #�"	� #�$�	 #��	� 4��
�	� [
�  ���)s.u.s( ��	�� 

.�	��	� ���
�	�  �  ���� :  

 : T��"�� ��'�0.� ����&� �%�'�)Acoustic signal processing( :  

 A�?�� �;
�"�� #) .���)	� 
6 %��) �;<<�� %����	�  � <<� :	* ��<�	� I�<�	� #��?� ��; #��
 .����	� ������ $"�� ��� .����	� %�
��]	 
�>
	� �����	�� @	�� .����	� .6
���	

�	� �����	� ���� J�
��&��"� 
 <<
�	� �' 
&�&0� <<
�	� <�<��� ����� .�����	� %�<<
�	�
�&���	�.  

 C :  �"���� ��%�"�� �%�'� )Phonetic Analysis ( :���	� <�<�� �
/� �/&�	�  �0
� .�&	� ,"��� 
"��	� �����	�  �� ��* A=)�6 ��
�	�  �B���  ��;  ' 
��� ���6 ��N�N	�

 �
� �)� �
�  � A��1/  ��� ���
 �1/	�)� ( 
��� ���6 .�	�� %��& :�� A������  �� ��*�
 �
�  � �1/ B�') 7 ( ��N	�� \��/�	� #) ��
�	� ��1/'� %�>����	� <�<�� �
/� #) A=)�


���	� 
���	� �����	� :	* �����	 .  
E :�"���� �%�0�� ��%�"�� �%�'�  )Phonological Analysis :(  W���' 
�&"� #�� I��

%����	� #) %����	� ��1/' <�<��� <�	� �' (<�	�  ���� %�>����	� .  
! : � '��� ��%�"�� �%�'�)Morphological Analysis  (  : <���> !���� #�� I���

 %����	� 
6 \��?�	�� ��
�	� 4��
� :	* �����	 @	�� ���	� <���>� 4�
�2� 
6 %����	� #)
��/	� .  

                                                

Q� ���� ���)د - )1(R ،ت
)�� P)�J دق
� ،B�ذآ D�� E46ص، ��ج. 

وي  - )2(��
 .44ص، ��جD�� E ذآ�B، ���� ��� ا�
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 ��0)04 (��!�%� �A�"�� ��2� ���'�  
 )speech understanding system (  

  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

    
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

 '!���� :/��8'0�� �%� !��� @R'�� )�# 6�'� @L45.  
  
  
  
  
  
  
  

G@�L5 ا�-"�Jا�  
Morphological Analysis 

  ا�J�"-5 ا�'&�'G ب����D!س
Lexical Analysis to 

Dictionary 

  

$;<
 ا�'�ی= ا�
  �&���� ا3ش�رات ص!ت-ً�

Acoustic Signal processing 

G"-5 ص!ت�ت  
Phonetic   Analysis 

G".95 ا�-"�Jا�  
Phonological Analysis 

G'5 ا���-"�Jا�  
Syntactic  Analysis  

 G�K(5 ا�-"�Jا� /G��D'ا�  
Semantic / Pragmatic 

Analysis 

  

  ا��4(? 
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�P : ;���(��� ���&��� ��%�"�� �%�'�: Lexical Analysis to Dictionary)  ( 

 
	�<	� �����	� #) 
�$�	� �����	� �
/� #) #�$�	�� !���	� 7���?	�� %����	�� ��/	� 
�&"� #��
 )
��?�	� (��/	� :���	 �����	 . <���> #�<��&�� .��$� 4���
� :	* %����	� ������ @	��

 ���	�Grammer ���� ��	�� 
	�<	� �����	� #) :  
 * ���(��� ��%�"��:   � ����&� ��	�� @	�� .�?��� 4	��> �' 4���
� .��$�	� 4���
�	�

.���?�	� .6
��	�� .�	�?�	� .6
��	� #�<��&�� .  
 *���(��� ��%�"��:  )Pragmatic Analysis  ( 4���
��	 ����	� #�"�	� :	* �<U� ��	��

 �
��	�� #�"�	� #�� @	��� .���	� .6
��	�� .���?�	� .6
��	� #�<��&�� .�?���	� 4	��?	�� :��
4����	� �' !����	� I�<�	�. )1(   

���*� ���'"��� L���� ��!�%�  ���	� 
6 ����N�� #�� ����)05 ( #��	� ����	�  � (
��� 
;
 #�� 
�	�� 4����	� ��	� �' A=)� I�<�	� �)� %���	 .�	3� .�/
��	 
����	� ����	� .��?�	


	��	�� :)2(   
 *4���� �� �' S
�' .-	 :	* B��/
� <�
�	� 
���	� I�<�	� .  
 *4����	� ��	� %����� 4�&��� �' I�<�	� <�� %��	� %����� 4�&��� %���?� .  
 * :�� �
��	�� #�"�	� 
6 �)��� A�1
�� A�
�< 
����	� ����	� ���6 4��� 
�	�� #�"�	� %���?�

 ���&� #�<��&�� .����	� .	�&
	� %������ ��
�	� :�� �
��	�� #�"�	� �' 
���	� �
��	�
���	 .�/
�	� .	�� 
6 ��/	�� %����	�� .  

 *.���0� .-�	�� 4����	� ��	� �' .����	� .	�&
	� %������	 <�<��	� <�� .  
 .�����	� .-�	� :	* %����	�� %�<
"��	 .�/
�	� :	��� �
��� (<��> #�<��&� �
/� .  

 * 
�	� .�/
�	�  ' I��� ��	 (<�</	� .-�	� 
6 <�
�	� :���	� ���� � ���
 ����� ����	� #�
<�
�	� :���	� 
��� 
�	 ��	� �' I�<�	� ���	* #/
��	� .-�	 �
��� (<��> #�<��&� #��& .  

 *��	� �' I�<��	 .�/
�	� J�
�* 
����	� �' 
���	� J�
�2� %���?� :	��� #) .  
  
  

  
  
  
  

                                                
)1( ، )2( - B�ذآ D�� Eوي ��ج
��
 .47، 46ص،  ���� ��� ا�
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 ��0)05 : ("� ��&�� ���A��L��� �
 ��!�%� ���*� ���'"�� ���(.  

  
  
  
  
  
  

    
  

      
   '!���� :/��8'0�� �%� !��� @R'�� )�# 6�'��� @ L47.  

5 .'���� ����&�� ����1� -���" :  
( Pattern Recognition and Image Processing)   

  ' :	* 
���� ��"���� #) ��"�
��� (
��	� ���<* 
���� 
����	� ����	� W�
6  � W
6 �;�
 ����
� ��?�&� ����0� :�� �
���	 .?�
� �' :  


 : �%&"�� �%�'�learning  .  

C : 9���"�� �%�'�Classification or recognition  .  
�� ��;�� ����0� 1���� #	�� 
6 .�<��&� .�&�&' !
� \�
' @��;  ' 
 :  

• Template – Matching and correlation the Method  

• Statistical approach  

• Syntactic and structural approach  

• Neural networks approach.  

� #��&� [
 1���� #)  �� #����	�  ����
�	�� A�
�
� 1�/�T� .?�
� ������0� ����� �'.)1(  
 * :��1� �(�'��� :template-Matching and correlation the Method   

 J����	� �' 4	��?	�  � .���/�  �1�� #�� #����	� .��
� 
6 9 4	�> 
6��� �� 9 .��
� 
6�
 ���	� \� ���
�?� ./��� %���  T6 
	��	��� ��� �� \� .���<	� 
��	�  
�?� �����	�)7 (

��' ��� \� ���� ���T6 � ���	� \� ����
�?� ./���  � 
)� .( .��& .?�
�	� H�;
 .�
�?�	� 
����� <�<��� ��� ��  � 4	��?�	 <�/	� 
������ 
; (<���	� .����	�� .���<��

%�;��� ���� .���<	� 
��	� %��� �	 A������.  

                                                
)1( -  �Q
R ت ، ���� ���)د
)�� P)�J دق
� ،B�ذآ D�� E45- 39ص، ��ج. 

��F%� 2!ت مABC;  2C%DE و;�4ف �Dا&� م4!رف ا�<" 

 !B0إ� A��D2 ا��F%ب2 أو م(*>"2 ( ا�<D6م( 

 ;L(0!ت اKخ�اج ا�
>;$ وا�D6!ب$   

 2F%� 22 خ!صM�4ة م�&!"

  ا�%2F اOص20%
 آD!ب2 أو ;'�ث

  ا��0!ن!ت;L(0!ت اآRD!ب 
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  * ������� �(�'���:Statistical Approach   
 .?�
�	� H�; 
6� .�?�?� #�?� ���� 
���  '  ��� 
�	�� ����� .���/�� (
�� �� ���

?� !�
�  � #�� 1����	� .��
��#�&  \�  
�?� .?��� �� ('1/� !���� :	* (
��	� .��&�
 ��� ����0�  �.�1��	�  9 .�6 ��	 �����	� .���/� 
����� 
6 
; ��; .����	�

���	� :�� �
��	� 
6 
�
?	� <���>�  .  
 *�������� �(�'�� :Syntactic and structural Approach   .  

  �	� ��� �� �����	 .��>
	� #�?	�� �?6 
"��� � .?�
�	� H�; 
6� %�>=�	� ����� ��N
�	�.���  �
��	� 
6 .�
�
N .����; %������ ��	 D��� 
�	�� ��� �� 
6 �����	� H�;  ��

(
��	� B�	* 
���� ��	� ���	� <�<�� .	��& 
	��	��� ����0� :�� .  
 * �&��'�� �(�'��� :Neural Networks Approach .  

 (<�<� %���&	 �����	� B� #�;� B��� <�� #��> #�� 
;� .����	� %����	� 
;� 
���	� 
6 #��&�
	�
	�� ���"� 
)�' .?�
�� B�
� .  
6- ����&�� ����0�� :the Neural Net Work. 

 �?�� @����	� I��  � %�"����	� 7"� @�����  �&�2� <�� 
���	� 1��/�	 B���� 
;
.���� .��� ��	 .��� <�/� \� %������	�.)1(  

�& %����	� :�� �
��	� 
���	� ��; �=� ����.����	�.  
  

 :��������� ����&�� ���0�� 9�'&" :  

�����  � ��
���	�  � <�<�	� @��; :  
 8 
;   � (
��� �1���	� :�� W1�� #�N L	���9  I��� .��&� ./	��� %�<��  �  ����

�� #�?� �1�  .����	� .6
��	�	 �1�0� ��N !�
�  � @	�� #<��&��	 .���� ����/�.)2(  
 8 ��"�
��  ��� ���  ��� #�?� 
�	� .?�
�	� B����� 
���� ���� %�����	� ./	���	 #�$� ���C�

 �&�]	 .����	� %����	�.)3(  
 8  .���&�� L��
� ������ .�N�
�6� %������  � .���
�� .���/� ���' :�� @	�� �
���
�	 B��� ./	��� 
����  � #�� ���� �	C��� 
/�	���	�  ����	� ���elements   (
)Processing  ���&� ���� #�?� .��& 9 %������ �=�  � <<��� .����	 
��	� @��&	�  �	�

                                                
 - http: www.csc-sy.net/ node / 1259. )1( 


Q� ���� ���)د - )2(R ،ت
)�� P)�J دق
� ،B�ذآ D�� E22ص ، ��ج  
) - http: www.vc4aralo.com/ showthread.php?t = 273(  
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  �1�' :�<� #�?	�  � .���/� @���� <?�	� H�;  �� ����� �� � 
����	� H�; �����  ��
weights .��<�	� #�?	� :�� A����� ./	��� 
��� ��  � ./���	� #�?	� <�<�� 
6 #;�&�� .)1 (  

F � �A '� ���+�#%�� E'�# ��� C��'
 +� �:  
(Arbib 1964, Grossberg 1982- 1986, Hecht- Nielson 1988)  


�� ��� : .�������� .����	� %����	�  *(Artificial Neural Networks)  %����
� 
;
 .�1��	� .�1����	� ./	����	( Parallel Distribute Processing Structure)  :�� <����

 
��� ./	���	�)P-E ( .���� (
���� ���	� :�� 
<�?	�)Local Memory(  %����� ��
/* \�
."����	� ./	���	� . W
"�� <��� J
�� B	 ��	�� %��
"�	�  � 
�)� :	*)Fans Out ( 
�	� �

���� \� B�� ./
��	� (
��2� 7"� ���' �' .���� ./	���	� ��?� .��<�	� #�?	� :�� <����.  
 #�?	� @	��� .����	� (
���	�� .��1��	�)Local Memory(   ���� 9.���&�	� 
����	� H��	

 #�&
 ���' :�� ��"��� @	�� .�������� .����	� %����	� ��
��	 
�+ 
"&�6 
��� \N�
 .�/�� .�����)Directed Graph(  .�1�� ���� %��)Weighted Edges(   1� :�� (
<�>

 %����	�� ����0�)Patterns( 	�� %����	� H��	  ��� @	��� 9�����	  �1�0� #�> ��<��� @
 
�R �' .���� 
�R .��<�	� #�?	� %��� ��* .���) (
� ����0� �' %����	� H�; :�� �
���  '

 .6
��)Unknown.(  
�)� %����	�  � ."���� %��
����	 .�)�' 
	��	� ���	� �)��� : %��  ��?��  � .���� .���

 
���0� H�/��� 
6 .��-�)Feed forward ( H�/��� .��-� %��  ��?��  � .���� .����
 
&��	�� 
���0�Feed backward ) 8Feed forward  (  (<��� .?��  � .���� .����

 .�&�� .��-� %�� .����/)Lateral Feed back (%�?��	� (<<���	� .���	� .�
�����   
)Multi- Layer.()2 (  ��� 
6 DN�� �; ���)06(

  

 ��0)6 (����0%� ��%"	��� ���'��&�%� �%��
.  

  
  
  
  
  
 

 

  

                                                

�P ا�/)اد وHX�ون - )1(� .2007، ج
�/@ ا���g �/)د، ا�/�د ا�\
�W، �?�@ ا��/�J@ ،"ا
�آ�ء ا
!����" ، أح�� 

وي  - )2(��
 . 261، 259ص ،��جD�� E ذآ�B ، ���� ��� ا�

 Input          ا���خ7

B1 

 
B3  B2 

 

A2 A3 

 
A1 

 

  �E     Outputجا��
 

ش�26 م6>ن2 م/ 0DL�U/ ذات ;F.یM 2$ ا,;T!� اOم!م$ 
)feed Forward(  
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� ��� ذآ�� ، م'�� &%$ ا�#�"!وي : ا��
�ر � .  260ص ،م�

 ا���Eج

 $R64م!م$ وا�Oا �!T;,ا $M 2ی.F; 0/ ذاتDL�U /ش�26 م6>ن2 م
)feedback word    feed Forward(  

B1 

 

A1 

 

B2 

 

A2 

B3 

A3 

 

 ا���خ7 

 Input    ا���خ7

A2 

 ا���خ7

A1 

 

Out 

Put 

A4 
 2L�U
 واح�ة

�!ن�20  20R6& 2ی.F; 2 ذاتL�U /ش�26 م6>ن2 م
)Lateral Feed back(  

 ا���Eج

A3 

 

  )Multi- layer(ش�26 م6>ن2 م/ &�ة L�U!ت  ا���خ7 

 ا���Eج

 2L�U
 Inا���خ7 

put 

layer 

 2L�*ا�
 20CDEا��
Hidden 

layer 

A3 

 

A4 

 

A2 

 

A1 

 

1 

2 B3 

 

4B 

 

B2 

 

B1 

 

Output 

layers 
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C : +�#�.� �%&"� 9��  : 

 <���1	�  �  ��=� :	* �;
�<� W
"�� 
�	�� .����	� ��=�	�  ��=�  �&�2� #&/ 
6 
����
 ���	� .�&��� �
��	� �?�	� :	*�  � ��"	� <
� 7�&�2� ��=�	� H�; �?�� I�� .����	�


���	� .� .6
��	�  �1�� #�� .����	� ��=�	� H�; �=�  � �  �?�	� 
6 
/
��	� #	��	�
��=�	� H�; ���<  �1�0� ��N !�
�  � @	�� �
��	�. )1(  

 ��� 
6 .�N�� 
; ����  �&�2� S<	 .����	� %����	� ��� .�	+ [
�  ����)07   .(

	��	�� :)2(  

��� !��  +� +��"" +�#�B� ����&�� ��%	�� +
 :  
 ��1� �-���Dendrites  : ).���	� ��<�	 ���	�( ���� 
; �.����
��	� .����	�  � . 

  � (
��� 
;�%�&&���  (
�
�	� ��?�	�� S
�' .���� ��=�  � .����	� %�
��2� ��?�	�� #�?�

 X� ����?�	� #�� .���� %�
��* :	* .�������	� .����	� H�; ����� #�� #) A=)� (<�
�	� �'Dendrites   

������ �-���    Soma :                                                                      
 �=�  � .��?�&�	� (
��2� \��/� :�� #�?� 
;� .���	� #&/ �)�� 
;�Dendrites  #<��&� 
�	��

 �1/ 
6Axon  .���	�  �. 

�-��� ������  Axon : 

 ���	� I<�� ��;� .�	��	� ��=��	 (
��* ��&
* #��  ' 

?� ��	� �1/	� �;� .  

 H�; (�����	 .?�
�� ��
�6 �����	�  ' ��; </�� I��� �
��	� �?�	� 
6 I<�� 
�	� .����	�

  �&�2� ��� 4&�� 
�	� .?�
�	� 7"�� .6
��	� 4&��  ' ������T�� .��� 4&��	� (1�/' ����/�

#���	� ���)'  �1�0� ��N .?�
� 
;� .6
��	�)3(  

   E- +�'��%� ���&�� ���#��  +�#�.� !��: “General Features of Neuron”:  

 :	* ���"�	�� ���&�
<� �;
�
&' ��� #�� #	 
�	� %���N��	� <?�'  � 
��&�2� ^�	� 
����

:�� ^�	� ������ a%�"�	�� 4��
�	�  � 
�)�	� .6
��  � #R
	�� @	��  3� :  

 8   ���� 
��)10(10   �
��	� :�&� .���� .��� (<��Neuron  

 8  �
�+ ��+ 
��  � 4
?� ���  �
�� �� ����.  

  

                                                

Q� ���� ���)د - )1(R ،ت
)�� P)�J دق
� ،B�ذآ D�� E21ص، ��ج. 

-http: www.vc4aralo.com/ showthread.php?t = 27 )2( 

Q� ���� ���)د - )3(R ،B�ذآ Dب
� E22ص، ��ج. 
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 خ20% &
�20 اص*(!&20:  )08 (ش76 خ20% &
�X� 20نR!ن:  )07 (ش76

 http://www.vc4arab.com/showthread.php?t=27           :ا��
�ر 

             

 .20�Y &�7 ا�#�26 ا�4
�20 ا,ص*(!&20) 09 (ش76
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 8 .�?�&� .�?��� .��)��� ./	��� (<�� ^��	 .�&�&0� (<��	�  �
��	� 
����.  

)Stand Alone Logical Processing Unite(  

 8 .����	 (<<���	� ���<�	� �)�� 
�	� .����	� ���	0�  � 
�)�� .���� .��� �� ����          

)Many In puts (  � (<��� .���� ."�	� J
��	�)One Out Put.(  

 8  A=���  �
��	� �$�)Inaction ( %�N��	� W��/�  �� ��* J
��	� <�� .N�� </�� � �'

  ��� <� S��&� :	* ��� � ��<�	� <�� 
"��	�)Threshold ( .N��  �
��	� 
���� B�
�)2

��	� �<�	� S��&�	�  � ��<�	� <�� W��/�	� <�1 ��* A���� D���� J
��	� <�� � .)1 (  

* .����	� .���	� 
6 (<�/��	� .����	� 
���� #�$� [�
�>�� .&<��	�� 4&��	� #�� ����� #�> ��;�

 #>
 ���	� 
6 .�N�� 
; ��� .�����	�)08 ( ���	� ��� �)09 ( .  

  �  ���� H</� 
���	� �����	 ��
$� �	 ��;�: )2(   

 �=	!���Input Vector   : ���" ����  X�x    )x1,x2,x3,……..xn  ( 

  '  ��� ��;� ,
"�  �)�� ���C�Dendrites    %�
��2�  � .���/� �' �� .?�
�� .����	

.��<�	� .����	 .  

 �' (
��* </�� ��*  ���& ��;� ) <��� ( (
��* </�� � �')
"� .(  

 +-��� :weights   :  1�	�  ' �����  '  ���� .��<�	� (
��]	  1�	� ./
< �)�� �;�
 A=)� .�"�
�	� (
�
��	50ْ  X� .N"���	� (
�
�	�  1��30  .�<������ (
�
�	�� b27  b 

 Activation function  :  c\�d/ #�� ��; A=)� �' .����	� .����	 
?�?�	� ���	�  ��� ��;�
 .��<�	� %�
��]	  �1�e0� .���	� �' <��	 .���� .��?� ����
�?��)threshold  ( W��/�  �� ��T6
  � <�1� %�
��2�  �1�'threshold   ./
��	� (
��2�  �����)1 ( L���	�  ��� �>'  �� ��* �


"� . 

  
  

  
  

  

                                                

وي  - )1(��
 . 270ص ، ��جD�� E ذآ�B ، ���� ��� ا�

)-http://www.vc4arab.com/showthread.php?t=272(    
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! :����&�� ����0�� �A�!	"#" �"�� ��(���"�� :  
 %��/�	�  � <�<�	� 
6 %�?����	�  � 
�)��	 .�	�� (��"� %�� A���� .����	� %����	� %��'

���� 
��� :)1(  
 8 .��<�	� .����	� ���� %���0� :�� �
��	�� 
��	� :�� �
��	�� ����0� 1����. 

 8 
��
��	2� \�>��	�� <�	� .��� :�� �
��	�. 

 8 .;���	� 
��	� :�� �
��	� :�� (
<?	�. 

 8 �*���� �1/ %<?6 
�	� 
��	� ��� 90� 
�� .�&
�	� 
��	� �)�>.�����	� 
��. 

 8 .&
�"�� ."�	' :	* %������	� ����� �)� %��"	�  � <<� :	* �����	� %�����. 

 *  ���& @	�  T6 A=)� .��	� %�����	� :�� �
���	 .�<��?�	� L��
�	� ���<��&� �	 ���' ��; 
���
  � A=N6 .��-�	 4�� ���
�	� #$�� 
6  �&�2� <�/� 4����� %�
<?	� (<�<�� L��
�	�  ��

 7"� \��� B�T6 .����	� %����	� 
6 ����� S<� :��  ��� �� :�� �
���	 #�N L���
� ����
  �1�� #�� :��  �1�0� ��N� %�����	� 
�� ,
� !�
�  �  �&�2� ��� #���� 
�	� .?�
�	�

(
��� 
6 .���� (
��� .6
��	�  D���� .���	� #���� ������� 
��	� 
�
�� \�� 4�&��	�
.���� %���/* ����* :�� (
<�>. )2(  

P� :����&�� ����0�� �%&" )'�:  
 @	�  0 .����� (
����  ���  ' 4/� 
�	�� .�)�0�  � .���/� ������* !�
�  � .���	� #����
 .���	� #���� !
� #&?��� 4�
<�	� .�"� :�&� H�; .�)�0� .���/�� .���	� #��� .�
& 
6 #;�&�

 
�	� 4�
<�	� .�6 4&�  ��&> :	* .����	� ,
�� ���6 1�/�T� ����N��  ���� .���	� :��

�� :)3 (  

 *�%&� ��#��� ��%&"�� :Supervised Learning :  
�	� 4�
<�	� .�6  ��� .?�
�	� H�; 
6�
 #�?	�  � (
��� �;� %=�<�	� B/�� 9%��/��	�  �  �/�1  � (
��� .���	� :�� ,
��

.���	� ��/
��  ' 4/� 
�	� #�?	�  � (
��� �;� %�/
��	� B/��� .����	 .��<�	� :��)�:  
Input = (01010001) 

Out Put = (011)  
 *�%&� +�!� ��%&"�� :Unsupervised Learning:  

 :�� %�/
��	� ,
�  �< �?6 %=�<�	� B/��  � (
��� 4�
<�	� .�6  ��� .?�
�	� H�; 
6
.���	�.  

                                                

Q� ���� ���)د  - )1(R ، ت
)�� P)�J دق
� ،B�ذآ D�� E23ص ، ��ج. 
)2( -   Eا���ج ]N24ص ، ن. 
 .30 - 25نN[ ا���جE ، ص   - )3(
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;� #��� .�&��� #���� .��� ��' :�� �
��	�  ����:  
Perception Neural Network  

 
6 #<��&� 
;�����0� ����� :	* J���� 
�	� %�?����	�  Pattern classification  :	*
  � .����	� H�; :�&�� #�?�&� �� .�&��� A������ ��� ����0� ��6  ��� 
�	� �' 9�?6  ���6

����0� : A���� ��"�	 .���?	� ����0��Linear reparability Patterns  .���	� H�;  �����
  � ./	���	� .?�� <�1� � I��� ./	���	� .?��  �  ��?�� �' (<��� .?��� %=�<�	� .?��  �
 ��
� 
�	� .����	� %=��	� %�?��  � �?6 (<��� .?��	  �1�0� ��N #�� B�' .6�N2�� 9 ��?��

�) %</�  * S
�0� .?��	� :?��	 9.?��&	� %�?��	�  ����9 �1�0� .   � #���� .���	� H�;�
#��� !�
� .A�</ ��& ��	 L���
� ����  ' ����1���  �6 94���� %�1��� .���	� H��	�.  

�A���� +��:  
 8 ��  ' \���&� � ���'� ���6  � 
)�0� ����0� �.  
 8 �?6  ��?�� �' (<��� .?��� (<<�� ���6 ./	���	� %�?��	� <<�.  
 8 �6 .����	� %=��	�  �1�' ��N.����	� %=��	� %�?��  � �?6 (<��� .?�� :�� #�� ��.  

��;�  ����
�� .����	� %����	� H�; #���� 
���:  
��%&"�� �%�'�:   �1�' :	* ��� :�� .����	� %=��	�  �1�' ��N ���6 #�� 
�	� .��
�	� 
;�

.���� %���/* ����* :�� (
<�>.  
I=)� ./	���	� %�<�� #��> !�
�  � @	� #��� .�&��
 %�����:  

 +�-�1� 6�� ��%��Weighted Sum: 

�#�? ���� ��
� 
�	� .����	� .���	�� !���	�� ��	 ��<�  1� ��	 \�/	� .����� ./	��� (<�� ��� 
 �;� (<��	� @��  � ./
��	� .��?	� 
6 A���
N� ��?�&� 
�	� .?��	� 
6 (<�/��	� (<��	�  ���

.-��	� :��                    :SJ = ∑ ai wji  
 I���wji  
6 ./	���	� (<�� ��
� 
�	� .����	� .���	�� !���	�  1�	� �;j  (<��	��i  (<�/��	�

������ 
�	� .?��	� 
6.  
 �ai ?	� 
; (<��	�  � ./
��	� .��i.  
 �sj  ./	��� (<�� ��	 \�/	� .���� L��� 
;j.  

 ����"�� ��%��Trans Formatives  ./	���	� %�?��  � (
��0� .?��	� 
6 .����	� H�; #���
  ���  ' ,
�"� 
�	� #�?	� <�' :	* .?��&	� .����	� 
6 
����	� \�/	� .���� L��� ����� #�� I��

 L����  �N��� 4�R
�	� .���	� . �<
6 :	* <�<�0� ���� ��� #����& .���	� %��� �	 A=)�6
 .��?	� �<
6 <<� �� 
���  ' :�� 
/�1�)0 ( .��?	� 
/�1 <<� ���)1.( 
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 .��>  T6sj  .��?	� 
���  	 \�/	� .���� L��� �;�)0 ( �')1 ( ��; �����  � <�� ��	 A��	�R
 ����?	� H�; <�' :	* L���	�  ��� A=)�6 L�
��	� �;<<�� 
�	�� �����	� (<��> !�
�  � @	�� 9


	��	�� (<��?	�: 

If sj >0 then xj = 1 

If sj ≤ 0 then xj = 0 

 I���xj  ./	���	� (<��  � ./
��	� .��?	� 
;j.  
 ���0�� +�-�
 ��7 ��%��Weights adjustment: 

  ' ,
�"� ��	� D���	� L���	� \� .���	� B���� ��	� L���	� .�
�?� #�� �����	� .���� #���* <��
 L���	� [
� !�
�  � @	�� .���	� B����)�<�	� ( L���  �� ��T6 9.���	� L���  � D���	�

.���	�6 @	� 
�R  �� ��* ��' D��� L��� %/
�' .���	�  ' 
��� ���6 
"��	 A����&� [
�	� 
 #����	� (<��> �=�  � @	�� ����1�' ��N	 J����learning rule:  

Wji new = wji old + c (tj – xj) ai  

 I���wji new   (<��	�  �� .����	� .���	�� !���	� <�</	�  1�	� .��> 
;j  (<��	��i.  
� wji old  (<��	�  �� .����	� .���	�� !���	� #�<?	�  1�	� .��> 
;j  (<��	��i.  
�)c ( #���	� �<�� �;Learning rate    � �>'  ��� �� (<�� .���) .��> 
;�)1.(  
 �tj .����	 �<�	� .��> 
;.  
Xj .���	� ���/��' 
�	� .��?	� 
;. 

ai   (<��	�  � J
��	� 
;i.  
'��"	�� �%�'�:  

 �?6 ���*� ����1�' ��N� � .��
�	� H�; 
6 .���	�  ' �* #���	� .����	 A����� B���� .���	� 
�����
 .�6 ,
� #�� I��� 9�<�	� L���� .���	� B/��� ��	� L���	� .�
�?�� �����	�� \�/	� 
������ #�?�

� %�/
��	�� %=�<�	�  � .���/� :�� .�"	� H�; ������ .���	� :�� 
����� ��	 .�����	
 
������ 1���/� .���	� %����&� ��T6 94�
<�	� .�6  � ."���� 
������ .�6  ���  ' �N"�� ��<�

#�<��&=	 (1;�/ .���	� D���� 9D/�� .���	� #����  ��� .���� %���/* ����*� . )1(  

� :���0�� �%&" �!� C��#
:  
�"� .����	�� ����	� ��/�
<�� .���	� #���� #�� <>���� (<<��� \>��	� 
6 ����6 4��&'� a� :)2(  

 8 S
�' .��� 
����� #1��&� ��;� B��� ����
<� #� ��	� !����	�� 4&���� � .���	� .����.  
 8 4&��� 
�R ./	���	� %�<�� <<�.  
 8 .�&��� 
�R .���	� ��� '<�� 
�	�  �1�0�.  

                                                

ت، ��جD�� E ذآ�B، ص   - )1()�� P)�J دق
�
Q� ���� ���)د، R35 - 36. 
 .36، ص نN]:��جE ا�  - )2(
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 8 .�&��� 
�R #���	� �<��.  
 8  #�� #	 4�
<�	� .�6.����� �;
�����.  
 8 .�&��� 
�R �����	� (<��>.  
7F  ��*� +�#�.�  “Robots”:  

 :9�'&":  

B�� :�� �
��" : 
	3� 4&��	�� #���	� ���6 #�� (�<'
A�?�&� ./�
�� ����C� #�?�� ")1 (   

 .�������� (�<'  � (
��� B�� :�� A�N�' �
���
 ��* @	�� 9A�"�& ./�
�� %��	��"� #��?	� :�� (
<�>
  � 1���T� �'  �&�2�  � (
���� (
��&� 1���T�
 f���� 
	3�  �&�2� @����� 9.���&�� L��
�
 �
��	�� ����0� 1���� :�� (
<?	� B	� A��������

���&��� ��<�&��� #$�	� :�� �<�� 
���	� \�� 9J�
 @���6 %�����
	� 
6 :�� A��?�� A����
� @��;  '

 :�� (
<�?	� .�?�&�	� B��	� .���	� .?��	� @��;� .�
�	� .�
���	� @��;� .����	� .���)	� %�����
	�
#���	� . )2(  

C :��*� +�#�.� ��!	"#� �����: ���� %��/� (<� 
6 #<��&� : )3(  

 8 .����	� : #�	 (<�/	� .�>�
� 9#�&/0� �?�� ��?�	� 9.R���	� 9 <���	� ....^	*.  
 8 7&/�	� %�
��� �)� 
��� =� %�
���	� (<��>.   
 8 ��N"	� ������.  
 8 �
�&�	� ��/�	�.  
 8  #����	�� .�	1��	� ����0�...  
 *  � I��	� �)� (
�� �' .>�� ����<0 %���
	� L�
� 
�	� %��	��"	�  ��� �� (<��� #�-	0�

 
�	� ����0�� #��?	� ���� .����	� %=��"�	� 
6 %=N"	� ��$��� 
/
��	� ��N"	� �������
.�
�	� %�����]	 ,
��	�� (
�
�	� �' �-N	� ��
$ 
�)C� %��  �&�2�� 

N !���.  

J : ����'�� ��2� ������“Robot System’: 

 ���	� 
6  ��� �; ��� %���
	� #�$� �����)10( :�� :)4(  

                                                
)1( -   ،h[ح �)� روق
J �
 .7ص . ، دار ا��ا0. ا�?
�/(@��2]�@ 0*�)�)ج(
 اS*�O�ون(
ت ا���,\@ "، وا
�آ�ء ا
!����" روب�ت"ا'ن��ن ا,
)2(، )3(  - B�ذآ D�� Eون، ��ج�HXا�/)اد و P�
� .أح�� 

وي، ��جD�� E ذآ�B، ص   - )4( ��
 .����50 ��� ا�
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•  <���1� ��
�')Effectors( #=>0�� �/
0�� �<��0�� W
�0� ����� 
�	��. 

•  %��&/�	�)Sensors(  .���	�  � %�����	� �?�� 
�	� ������ .�?� :�� ����� 
�	��
#�$��	 .����	�. 

•  %��&��	�)Computers(  #����	 :��0� S��&�	� �� 4&��	� :	* #&?�� 
�	��
������ %���> :�� ����� �� A��	�R ��	�� #����	 :�<0� S��&�	� %�� %��&��	��. 

•  (<��&�	� (1�/0�)Auxiliary Equipment ( %��&��	�� %��<0� :�� ���� 
�	��
 %��
��	�� 
��&	�� ....^	*. 

  
  
  
  
  
  
  
  

  
  
  
! :��"���'�� <���
:  

.��3� W���0� :	* %�����
	� #�&?��  �������	� #�> <?	 :)1 (  
 8   �&�2� B�/��	 A���� ���� %���
Slave Robot  
 8  (<�<��	� ���	� (��� �� %���
	�Limited- Sequence Robot  
 8  #�����	 .��/�&�� �� %���
	�Teach- replay Robot  
 8  #����	� 4&��	� �� %���
	�Computer- controlled Robot  
 8  
��	� %���
	�Intelligent Robot  


�� �� 
��	�  �&�2� 
����	 \6��<	� �����:  
F  �����"��� 6 ��!��(Social Incentives)  ��� 
	3�  �&�2� �=�* :	* �<U� 
�	��

 .�����	� .���	� 
6 ����0� �)� (
��� �' .��� .-�� %�� ���$� 
6 ����	 �<��	�  �&�2�

                                                
)1( -  D�� Eوي، ��ج
��
 .51 - 50ذآ�B، ص ���� ��� ا�

 Robot System>ت م6>ن!ت ن]!م ا��وب): 10(ش76 

� ��� ذآ��، ص : ا��
�ر�  .50م'�� &%$ ا�#�"!وي، م�

 Robot Systemن]!م اKنR!ن ا\�$ 

�B[ة ا��R!&�ة Oا(Auxiliary 

Equipment) 

ا���RT!ت 
Sensors 

ا�UOاف 
Effectors 

ا�'!��!ت 
Computers 
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�	� �'  �
��	� .�6��� �)� (
���	�� (
�N (
��' :�� .�����	� .���	�� .�	�� %�����* :��
 4���� .���	� .-��	� %�� ����0� �' .����� 
�R ��N�N :�� ����� 
�	� �' ��?)0� \6


1
"	�� \��/�	� �)�.  
F �������� ��!��"8�� 6 ��!�� Techno economic Incentives  <<�  ' \>��	�  �

  � \"�
� <> .����	� 
6  �&�2� ��� ��� 
�	� %�����
	�2000  .�& %���
1980  �� :	*
4
�?� 40  .�& %���
 �	'1990   � �=�2� .�&� %�"�
� @	���0.003 % :	*0.06.%  

P� :����'�� M&�� �%��
: �����  � 
���  <�<�	� @��; : )1(  

• Robie Jr :!&� +� ���"%� ����': 

 B	�?�  �</����	� .���� #�?� B��-�� <��6 9.�����	 
�&� 1��/	 ��)� �;
“Hello”  .����	� .?��"	� %�����	�� <��  � #���	� �����&���

ultrasonic  B&"�� ������ @	��� 
�&�	��  ����	� ���	�� #��Q	 B��
��	

 B��"�
� ����� <��
8

7
10 ������ .����� .�
��� W
�' B	� .���

 .�
���	 J�����9  %��
��� \�
'� �	�6"D "–  ���)11.(   
  
  
  
• Amartan :���"��� D'�"� : 

�;�  ���	�� 
�&�	�� ���	�� #��Q	 @
���  W�� B��"�
� #<?��14 
 H�/��� 
6 <�	�� W�
�	� @�
��	 @=&0� �� #����	� ����&� 9.���
 9 �
�<	�� .�
��	 .6�N2�� ����0� @
�� ��?�	�� @&�	 ����	�

 :	* J����4  W��  � %��
���"D. "  ���)12(  

 

• Robie S.r :3�'�� ����': 

 8 B� <�/��	� %�&��	�� B���
� L�
��. 

    8 ���� #  �B�  �6�
��� �=�. 

 8  B�).��& /%>�� ( ���& �
��� ,
� \�)LCD(  
  
 

  
                                                


روق �(� ح]h، ��جD�� E ذآ�B، ص   - )1(J57 - 60. 

 11:ش76 

 12:ش76
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�&�	��  ���	�� ���	�� #��Q	 @�
��	 <��  � #���	� ����&�
_
�� %���
	� ��/  ��� 9B��
� L�
�� �' 4��	� <�� 
 .��N�  ��� B	�  .�/&� ���
� 
�<Z� :�� �' ������ #�����
 9.����� �<�' B� 9#���� ��<�� ,��� 
��� B�6� 97'
	� 
6

 B��"�
�19 .��� . .�
���  �N���"UL " \� �;
�-�  ���
 
���  �� 1��/� %��
��� .�&	 J���� @	��� 
�-�"AA"8 

 ���)13.(  
  
  
�- ����'�� �%� <�' :  

  %�����
	� #�� 
����)0��.�& (  ' %��&��	� #�<��&�� %�j	  ��� I�� .)�<�	� #���	�  �
 
6 .����	� %���N��	� :�� #��	� ��; ����� 4����	� ��"��� #�?� #) H�
� �� :�� #���� S
�

 ���	�)14 :( 
;�)1 (  
 8  4&��	�� .�U
	�"Computer Vision."  
 8  ����� .�
�	�� 
�&�	�"Path & Motion Planning."  
 8  J���2� ����� #$�"Manufacture Diagnostic Systems."  
 8  4&��	�� J���2� ��N"Manufacture Control CAM."  
 8  J���2� <����� .	�</ "Manufacture Scheduling ."  

 @
��	�� #���	� \���&� %�����
	�  T6 .���	� L��
�	� #�<��&��� 
�&�� 9,�
"� �; ���
.�	��	� B/�0� 
6 #��	� ��; 
6 .����	� I���0�:  

 8  %�&/�	� 
����(Sensors) .�U
	�� ���� 
�	� A������ %�"���	��.  
 8 #���	� #$�� ����
� .���&�	� #$�	�� ./�
�	� #$� 
����.  
 8 �' I=) 
6 #�&/0� .�
� \� ������ 
�	� 
������� ����	� L��
� 
���� �����	� ��� <��

��� .����	� .���	�  � ./���	�.  
  
  

  

                                                

وي، ��جD�� E ذآ�B، ص  - )1(��
 .52 - ����51 ��� ا�

 13: ش76 
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- - ���0�"#���: /��<) 1( 

T�!� M�	���� !!'"��� +!�&� 90�"#� : .��6<�	� .���)	�  <���	� <<�� A�</ .N"���	� %�<<
�	�6
 ���	�  � 
���	� I��	� ���� 9(
�)�	�  <���	� %�� ,
0� 
6 :��� ,
0� %��)8.��� (

 B�� 9.��N	� H���	� 
6 ����0� ������ J����� 9
���	�� 
�
�	� <�<���	 .���&� 7��?
 %��
���	9  �;<<�� �	�63 –  ���)15.(  

��� -����� 90�"#"Discriminator Detector :"  

 (<
�	� <<��)Junk ( J�/1	� .��R' �)�)Bottle – capes( 7��> 1��/� .���& B� </�� 9
 9.�
���	� 
����� [��"�� 1����� %�� #���� 
�������0� ��	��	�� %��	�� .�U
	�� <�<���	

 ���)6 .��� (<��� B��N  ��� ��	� <���	�� 9I���	 7�&�  :��24  J����� .���
 %��
���	"AA " �;<<��6-   ���)16(.   

 �#��(�� 90�"#���"Standard Detector."  

 4/� B� ����	 #��?�	� ���	�� ��/	� ��
	�� 4��	�� .�
�	� D�& %��  <���	�  ��� <<��
 #���� 9%���	 %����� B�� #����� 
��� 7��> 1��/ B�� .����	� %���
?	� \�?	 �<�
�6 <�<�	�

 :�� <��� B��N  ��� ��	� W�
�	�� .���)	� ����0� <�<�� 
6 <��&� <�<�	� 
�R�24  9.���
 W��  � %��
��� .�&	 J�����)AA (–  ���)17.(  

 -���� ���� Treasure

Finder:   

 :�� 
�<�� �
� �' <<��
 D�& %�� #<> ��� !��
 
6 �����&�� ��& ,
0�
 ��	��	�� ��	��	� %�����
 .���&	� .�-� 
�-��� 9!�><	�
 .�&���  <��� ����� ��*
 ���?	� <���	�� 9I��	� ���

 :�� <��� ��N�	27  .���
 .�
���	 J����9  �	�6      

–  ���)18.(  
  
  
 )1( -   ،h[ح �)� روق
J ص ،B�ذآ D�� E61 - �59�ج.  

 18ش.5  17ش.5  16ش.5  15ش.5 
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��"��	 .?�
� �; .��� ����	� #��)%���1
��� �' ( ��� #�?� 4�&��	� ��/ .�"���
 �* 9./�
�	� %�-	  � .-	 �C� ���/�
� #�� 
����	� ����	� .�$�'� L��
�  T6 ��	 9%=���	�
 ���6 ��� 
����	� ����	� .�$�'� L��
� .����	 .����	� ./�
�	� %�-	 ,�� </�� B�'

%=��&� � �' %�����	� .����� k ��	�R L�
��	� #�?� I�� 9 L�
���	 S
�0� : ��)�� .���� 
I��	� .����� .-�	� #�?�� %�����	� . )1( 
; %�-�	� H�; 
��'�:  

1F  C#�� �$�Lisp   :  .-	Lisp  ����	� %�?����� .����	 .�<��&�	� %�-�	� 
��'  �
  ' I�� 
�������90 % #�� A��	�� (<�/��	� 
������� ����	� %�?����� L��
�  �
 .-	 #�<��&�� �������Lisp.  

 �Lisp Common  .�&� �* 
; ��Version  .-	  � A�</ .����� .�&��>Lisp 9
;� 
 .���	 
�����processing List  ����� ���&� ,
-� %���� 9#���?	� :�� %�����	� �'


����	� ����	� %�-	 S�>'� #<>' 
;� %�����	�.  

                                                
    (1)- http:// www. Aicsout. Jeeran. Com. 

� ��� ذآ��، ص : ا��
�ر�  .51م'�� &%$ ا�#�"!وي، م�

 ا��Cوع اA%4� 20�!�O ا��وب>;!ت): 14(ش76 

  Robotics) اOنA%&)2)R ا��وب>;!ت 

�a` اKنD!ج ب!�'!�_ 
Manufacture Control 

CAM 

;E*0` ا��R!ر 
 & Pathوا�'�آ2 

Motion 

Planning 

ا��ؤی2 
ب!�'!�_

Computer 

Vision 

 c0E#; A[ن
  اKنD!ج 

Manufacture 

Diagnostic 

Systems 

��و�2 م>ا&0� اKنD!ج 
Manufacture Scheduling 

[ ����� :������� ������ �  ��!	"#��� ��$%��:  
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6Lisp  ���< �)�� .���&�	� %�����	� \��/Functions  %�
�-���Variables  %�����	� H�;�
 %����� <
/� �' S
�' ���<  ���  '  ���	�  �Data  %����� %=/& �'Data files ��� @	
 .�1�
	� 
�����	� \� �����	� .-�	� H�; 
6  ���)Symbol Expression ( ��� <�<�0�  � A�<�


����	� ����	� %������ \� 4&����.  
 8  .-�	 (<<��� ^&� @��;�Lisp  :�� ��)<�'� ���N6'� (<<��� %��
� ��>  � ��/���* #�

 
; !=�2�Lisp Works @	��� B��
�<�* ��� 1�<��� ��-�� #�$� :�� ���� L���
�	�� 9
7����� 7���	 .)1(   

2–  �$� ]���'�  Prolog: !���	�� ./�
�	� .���	 
����� 
;"Programming in logic "
  ���� 
�	�� .6
��	� <���?� .���
�	� .��&0�  � %���/* <�/�* ,
-� .-�	� H�; %
�� <?	�

 !��?�  �Facts � <���>Rules  ��/	� 
6 4&��	� .-	 .��)��  ���	 .-�	� H�; 
����� #� <?	�
 9��?�&�	� ��/ �' 7���	� )2(  %�-�	� ./	��� L��
� ��� 
6 #<��&�	 A�&�&' .-�	� %����

.�����	� .)3 (   
3F  �$��#++ )C

++:(  �;
����� .����� ./�
� .-	 
����� 9.���	� %���<��&�� ./�
� .-	 
;
 (
���	� .�/��	� %�� %�?����	� #����	 �N60� .-�	�  �
�)�	� 9 .-	  � .���� 
;�C  #�> 
�	�

 :	* 4�
�&�
�&  
��� �;
�����C
++ .)4(   

4F  �$� � ��Java : �6�/	�) .�1����2�Java ( ./�
� .-	 
; A�&�&' �;
�� B/��	� .�����
 .�& 1����& �
���  � .�
�  �  �����/� L���&�/ 7��/1995 (C��	 
&�&0� �<�	� 9


& .-�	 .����� .-	 �; �6�/++  :�� ����	 .����� B/��	� .����� 9����	� 4��
�	� I��  �
:�� ��/��
� #�<��&� <�� <�</  � .�/
�	� :	* J���� � I��� .�N�
�6� .	+  ��-��	� .���

<�</ ��-�� #�$� �' .)5(  

5F  �$� +�����python:   
 .�����	� ./�
�	� 4��&' #<��&� 9.��
& 9.�N�� 9.��&� 9.)�<� ./�
� .-	 
;)OOP (

 �' .���	� #���	� ,�� ��<0 %���� 9
<��	� .���"�� .���/� ���' .6�N2�� 
�����	 .���>�
 .-�� 7�&0�� #<��&�� (<<��	� 9<���0� 
)=) #����	� %�?���� 
6 (
)�� #<��&�� 9.�
�&"�

 %�-�	�  
6 </�  �� 
6 #�<��&�� .���� .�1��/�* %���� #<��&� ��6 9.�	�� .���
?� �� �;�
#�>
�	� %��=� S
�0�)6( .)1 (  

  

                                                

ت، ��جD�� E ذآ�B، ص   - )1()�� P)�J دق
�
Q� ���� ���)د، R85 - 87. 
)2 ( -  D�� Eج�� ،@)H(�� زي(J ص أح�� ،B�280ذآ. 

-http; // www. Aicsout. Jeeran. Com. )6( )5(، )4(، )3(  
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6F  �"�' �$� "Rita :"  
 ��$�"	'� ����<
"�  C� 1����� 9.���	� .�6
�	� %�����	� %�/	��� ./�
�	 .��&� .-�� #<��&�
 ����&� ��  ' 
�R 9 ������	� 
�R ��>  � (<�� #<��&�� 9.�1��/�2� .-�	�  � �1/ 
����

.�<��&�	� $�"	0� �� 4����&� :�� (
<?	� #<�� a./	���	� .�
& 
6 ���	� .)1 (  
7F /-�' �$� "Rosie:"  

 4���&�� .����� 
)�' ���C� ���� I�� ���
 .-	� 4&�	 .-	  � A����� .-�	� H�; �)��
��
�	�� <���?	�  � 
<> 
��' !���� ������� 
)�' %�<
"� .)2 (  

8F  5�����%� ��2��� �$�"Ross:"  

����� .-�	� H�; %�/
�� 
����� (<��&� (�<C� (�����	� #�$� :�� .-�	� H�; �����  (<��&�
%��10�� �����	� .�/���	 .��
& %�
�
> ����� 4���� 
�	� %���	� 
6 #<��&� .)3 (  

  
  

 ,��	� <?��� '  
����  ' 
$���	�  �� .	�"�	� .��
� 
6 ��1� �� 
������� ����	� #��

��� #<�?	�  
?	� 
6 
������� ����	� %���?�� 4�	�&'� 
���� � (���	� 
6 (<�<� %�?���� ���

.�&�&0�  �<���	�  � W�
6 I=) 
6 (
$���	� %�
���	� ,�� 
�� ���6� .���	� . )4(  
1F  �&����� ��$%�� ���� � :  

F 5'2"���� '��"�� ���'� �8
:  
 8 .���	� %��/�	� ,�� 
6 ����	� I�<�	� #�"�	 #$� I�<��&�.  
 8 %�-�	� ,��	 .���"���	� %����	� �=�  � I�<��	 .�
�"	� .�/
�	�.  
 8 %�����	� <���> 
6 ��	��<*� ����	� :�� 
��������0� �
��	�.  
C F �#�"� �%�'�'2"���� '��"%� �:  

 \��/ 
6 �����	 
��������0� �
��	�� .�
�"	� .�/
�	�� ����	� I�<��	 #�"�	� #$� 
���
 J���2�� .�����	� %�-�	�� ���� 
�	� %�����	� <���> �=�  � B���<� #�� ��& ��	�� %��/�	�

�
���	� ��)�� %���?� #<?�� (
����	 .���
��	�� %������	 ���
	�.  

                                                
)1( ،)2( ،)3( -  @)H(�� زي(J أح�� ، B�ذآ D�� E281ص ، ��ج.                                                                                      

وي، ��جD�� E ذآ�B، ص   - )4(��
 .32 - ����31 ��� ا�

 
 
  

 
 

 
 

 �&��':������� ����%� ��%�("#��� )� *�:  
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P� F '2"���� '��"�� ���'� :%�
:  
 #���	� !
�� ."����	� ��<�&�� !
�� �
���	� ��)��	 .�&�&0� ����	� \N� :	* ����	� #��
 (
<�>  ����  ������	� ,��  � 
�)��  &�' ���-	  ��� %��&�� #$� :	* �����	 @	��

@	� :	* ��� .�/
�	�� I<��	�� #�"�	�� 
���	� :��.  
2- ��� ���� �  5'��	�� �2.  


F '2"���� '��"�� ���'� �8
:  
 \� (<�<�� %���N���  �<��� 
6 
�
?	� ����� %��<C� (
���	� #$�	� ��$�� 
6 \&��	� #��

.�����	� %�-�	�� ���� 
�	� .�����	� ���<� :�� <������ (<��1.  
C F '2"���� '��"%� ��#�"� �%�'�:  

#$�	�  �� �����	� #�� .��
�	� H�; 
6   � .���	� .���	�  ���� A=)�6 .������ %���� 
6 (
���	�
 .�	�� (
�� %�� .���	� D����  ��� 
�� ��/� 
6 ���� �� ����� (
��� #$� (<�

 �<���	� \��/ ����	 %����	� ���
��� S��&�	�.  
P� F '2"���� '��"�� ���'� :%�
:  

 :	* ��� 
�	�� .���	� %�3�� �
�� �� 
���� #�� ������ �=�  � B"�	�� #�� ���� S��&�
 ������� #��  '  ��� .6
��	� �<���  C� ��?	� :	* ,��	� 4;���  �&�2�� .	3�  �� 
����	�
 �?� :�� (
<�>  ��� B���< %����� .��
1� @	�� (
��	� #�$�� 
��&�2� ^�	�  �� 
����	�

.	3� D��� @	� <��� .�
�"	� .6
��	� .���	� 
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